
Méthodes itératives de
résolution de systèmes
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Introduction
• Nous avons vu les méthodes appelées méthodes directes car elles

fournissent des solutions exactes.

• Cependant, ces calculs peuvent être lourds pour de très grandes
matrices.

• Une alternative consiste à faire converger des suites vers la solution.• Une alternative consiste à faire converger des suites vers la solution.

• Nous perdrons alors l’exactitude de la solution, mais nous gagnerons
en rapidité d’exécution dans l’approximation de la solution (suivant le
degré de précision voulu).
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Principe des méthodes itératives
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Trois méthodes classiques
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Méthode de Jacobi
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Méthode de Gauss-Seidel
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Méthode de relaxation
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Critère général de convergence
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Exercice d’application 1

Faire une recherche concernant le rayon spectralMati
ère

 "T
ec

hn
iqu

es
 de

 R
ec

he
rch

e I
I" -

 M
1 P

EER



Exercice d’application 2
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