
Robotique

chapitre 1 (3 h) Introduction à la 
robotique

Introduction

Définition d'un robot

Historique sur la robotique

Types de robots 

Constitution d’un robot

Niveaux d'autonomie

L'adaptabilité à l'environnement domestique

chapitre 2 (4 h 30) Généralités sur 
les robots

Caractéristique d'un robot

Programmation d'un robot

les génération d'un robot

Les types de navigation d'un robot

chapitre 3 
(6 h)Robots mobiles

chapitre 4 (3 h)Degré de liberté d’un robot

chapitre 5 
(6 h)Modélisation des robots
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