Master Automatique et Informatique Industrielle
EA 811 : Systémes non linéaires

TD N2

Exercicel
Pour chacun des systéemes suivants, trouver tous les points d’équilibre et détreminer

le type de chaque équilibre.

1.
i’l = X2
. 1 3
To = —I1+ ST — X2
6
2.
1 = —T1+ T2
iy = 0.1z —2ry — 2% —0.123
3.
.fl = X2
iy = —x1 +xo(1 — 323 — 223)
4.
g1 = (v1—x)(af + 23— 1)
b2 = (14 x) (2} + 25— 1)
5.
T = —SE? + 29
$.2 = T1 — SU%
Exercice2
1/ Soit le systeme
i’l = X9
j?g = —I

Montrer que ce systeme possede une orbite périodique définie dans la région
M ={c; <v(z)<co}otuv(z)=a?+23etcyg>cy >0
2/ Idem pour

i1 = a1+ 39— a1 (x} 4 23)
To = —2331—1—1‘2—@(95%—1—3:%)

avec M = {v(z) < ch,v(z) =23+ 23 et ¢ >0



Exercice3
Considérons le systeme

.Ci,'l = ari1 — Ir1x2

Ty = bx%—cxz

ou a, b, c sont des constantes positives avec ¢ > a
Montrer que ce systeme ne possede pas d’orbite périodique dans ’enssemble
D= {z € R?/z5 >0}
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