CHAPITRE 03

Planification des taches

Partie 02
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I. Introduction

I[I. Relations entre taches (Task Relationships )

I1I. Méthodes de planification (planning Methods)

1 CPM activités dans les noeuds



III. METHODES DE PLANIFICATION
Méthode CPM Critical Path Method
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1) CPM activités dans les nceuds .
Activity on Node
Définition

Technique de construction des réseaux, ou les activités
sont figurées dans les rectangles (ou noceuds). Les
activités sont reliées par des relations d’antérioritée,

pour montrer dans quel ordre elles doivent étre
exécutées.
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Représentation ®

Relation
« Fin a début » Neeud
Dependencies / Node
A
B Etude C D
réalisation é Test
6 B |
> Dessin @
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1) CPM activités dans les noeuds .. =
®
Représentation ®
Fin au
Début au Code plus tot
plus tot
8 EF | Marge totale
Marge Installation ‘
totale . :
F & Identification
[ = IL{
Début au D}rée Fin au
plus tard plus tard

Noeud
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Représentation A B e
Relation FD
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Relation FF Relation DD
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®
Calcul des dates ®

Dates au Dates au

plus tot —— — plus tard
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Calcul des marges =

Marge totale (début) = Début au plus tard — Début au plus tot

Marge totale (Fin) = Fin au plus tard = Fin au plus tot

Marge libre = Début au plus tét (tdche suivante) — Fin au plus tét (tache)



III. METHODES DE PLANIFICATION

Méthode CPM Critical Path Method g *(0 */E8 «
EEe. B @&
- =

1) CPM activités dans les nceuds

Calcul des marges
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Méthode CPM

Chemin critique
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Exemple
5 /
10 A
15 A
5  B(fd+5); C (fd+20)
20 B

15 D; E(ff); G (ff+30)
10 C(fd+10); E (dd+5)

1. Etablir le réseau CPM « activités sur les nceuds » et définir
la durée totale du projet.
2. Définir le/les chemins critiques qui existent dans le projet.
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1) CPM activités dans les nceuds ig :
Exemp le 5 B (fd+5); C (fd+20)
20 B

1. Le réseau CPM et la durée totale 15 D E(); G0

0 C(fd+0); E(dd+5)
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1) CPM activités dans les nceuds ig :
Exemp le 5 B (fd+5); C (fd+20)
20 B

1. Le réseau CPM et la durée totale 15 D E(); G0

0 C(fd+0); E(dd+5)
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1) CPM activités dans les nosuds e -
Exemple 5 B(fiS); C(f0)
1. Le réseau CPM et la durée totale fg D E (ﬂ)?G(ﬁHO)
0 C(fd+10); E(dd+S)
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1) CPM activités dans les nceuds ig i
Exemple 5 B(fi9); C (i)
2. Le chemin critique 2 L
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